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Handling apparatus 

Figure 1 shows a handling apparatus, consisting of a swing-linear-unit (1), a 
multipoint-position ing-device (2), wherein by multipoint-positioning-device it means the 
entire positioning device structure, which consists of a lid (15), a stopper (14), a 
pneumatic cylinder (16), guide bushings (17), and guide bolts (18). This 
multipoint-positioning-device (2) is connected to the swing-linear-unit (1) in a 
detachable manner, and mounted on a guide unit (3). The guide unit (3) comprises a 
carrier plate (4) with an incorporated bearing (8) for a piston rod of the swing-linear-unit 
(1), a holder (5) and a guide bushing (6) mounted in the holder (5), which guide 
bushing is provided for bearing the guide shaft (7). 

A possible configuration for an angular gearbox (9) is shown in Figure 1. The 
gearbox housing (19) here is fixed on the carrier plate (4), wherein a bevel gear (11) is 
fixed on the piston rod (21) of the swing-linear-unit (1), while a second bevel gear (12) 
as well as the carrier flange (20) is fixed on the output shaft (10). 

Figure 2 shows an embodiment of a flange (29) for fixing the pneumatic driven 
stopper (14). 

Figure 3 shows a further embodiment of the flange for adjustablely fixing the 
pneumatic driven stopper (14), where the flange structure consists of two rings (28) 
and (32) fixed on the swing-linear-unit (1), wherein the pneumatic driven stopper (14*) 
is fixed on the rings (28) and (32) by means of a holder (30), a screw (31) and a slot nut 
(33). 
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Abstract of DE 19842581 (A1) 

The adjustable multi-point positioner (1) is detachably fixed to the swivel-linear unit (2) which consists 
of several pneumatically driven stop pieces (14) fixed to a lid (15) or flange. The pneumatically driven 
stop pieces are fixed to the lid by guide bolts (18) and bearing bushes (17), or fixed to the flange by 
sliding blocks. The swivel-linear unit is fixed to a guide unit (3) and has a piston rod (21) pivotably 
mounted in the centre of the drive plate (4) to which an angular gear (9) is fixed. A bevel wheel (1 1) is 
fixed on the piston rod, and the second wheel (12) is fixed on the output shaft (10) of the angular gear. 
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Handhabungsgerat 
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Die Erfindung betrifft ein Handhabungsgerat, bestehend, aus 
einer Schwenk-Linear-Einheit, einer Mehrpunkt-Positionier- 
vorrichtung, einer Fuhrungseinheit und einem Winkelgetriebe 

Es sind keine derartigen Gerate bekannt. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Handhabungs- 
gerat vorzuschlagen, das in eingef ahrenem wie auch in aus- 
gefahrenem Zustand raehr als drei Stellen mit einem Greifer 
bestiicken kann. 

Diese Aufgabe wird nach der Erfindung dadurch gelost, dap 
an der Schwenk-Linear-Einheit eine verstellbare Mehrpunkt- 
-Positioniervorrichtung losbar befestigt ist. 

Eine vorteilhafte Ausfiihrungsform besteht darin, da(3 die 
Mehrpunkt-Positioniervorrichtung aus mehreren pneumatisch 
angetriebenen Anschlagen die an einem Deckel oder Flansch 
befestigt sind, besteht. 

Weiterhin wird vorgeschlagen, dap die pneumatisch ange- 
triebene. Anschlage mit Hilfe von Fiihrungsbolzen und Lager- 
biichsen an dem Deckel der Schwenkvorrichtung befestigt 
sind , 

Eine weitere vorteilhafte Ausf uhrungsf orm sieht vor, dap 
die pneumatisch angetriebenen Anschlage mit Hilfe von 
Nutensteinen an dem Flansch befestigt sind. 

Es wird vorgeschlagen, dap die Schwenk-Linear-Einheit an 
einer Fuhrungseinheit befestigt ist und die Kolbenstange 
der Schwenk-Linear-Einheit in der Mitte der Mitnehmerplatte 
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5 der Fuhrungseinheit drehbar gelagert befestigt ist. 

Nach einem weiteren Vorschlag der Erfindung geht man so 
vor, dap an der Mitnehmerplatte der Fuhrungseinheit ein 
Winkelgetriebe befestigt ist, wobei ein Kegelrad an der 
10 Kolbenstange und das zweite Rad an der Ausgangswelle des 
Winkelgetriebes befestigt sind. 

Schlieplich wird vorgeschlagen, dap an der Ausgangswelle 
des Winkelgetriebes ein Mitnehmerf lansch fur die Befesti- 
15 gung von Greif ereinheiten befestigt ist. 

Die Erfindung bringt den wesentlichen Vorteil, dap eine 
Schwenk-Linear-Einheit in Verbindung mit einer Mehrpunkt- 
-Positioniervorrichtung, einer Fuhrungseinheit und einem 
20 Winkelgetriebe ein Handhabungsgerat bildet, das mit einem 
Greif er mehr als drei Stellen bestiicken kann. 

Die Erfindung wird in der nachfolgenden Beschreibung anhand 
von in den Zeichnungen dargestellten Ausf uhrungsbeispielen 
25 naher erlautert. 

Es zeigen, 

Fig. 1 eine erste Ausf uhrungs form eines derar- 

30 tigen Handhabungsgerates im Aufrip, 

Fig. 2 eine Draufsicht auf eine Ausf iihrungsf orm 

des Flansches fiir die Befestigung von 
pneumatisch angetriebenen Anschlagen, 



35 



Fig. 3 ein anderes Ausf iihrungsbei spiel der Be- 
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festigung der pneumatisch angetriebenen ■ 
Anschlagen an dem Flansch, 



Fig. 4 



eine andere Ausf iihrungsf orm der Befesti- 
gung der pneumatisch angetriebenen 
Anschlagen an dem Flansch. 
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Die Figur 1 zeigt ein Handhabungsgerat , bestehend aus der 
Schwenk-Linear-Einheit (1), einer Mehrpunk't-Positionier- 
vorrichtung (2), wobei als Mehrpunkt-Positioniervorrichtung 
eine gesamte Positioniervorrichtungkonstruktion gemeint 
ist, bestehend aus dem Deckel (15), dem Anschlag (14), 
dem pneumatik Zylinder (16), der Fuhrungsbuch.se (17), dem 
Fiihrungsbolzen (18). Dieser Mehrpunkt-Positioniervorrich- 
tung (2) ist losbar mit der Schwenk-Linear-Einheit (1) 
verbunden und auf der Fiihrungseinheit (3) montiert. 
Die Fiihrungseinheit (3) besteht aus der Mitnehmerplatte (4) 
mit eingebauter Lagerung (8) filr die Kolbenstange der 
Schwenk-Linear-Einheit (1), einem Halter (5)- und in dem 
Halter (5) montierten Fiihrungsbuchsen (6) die fur die Lage- 
rung der Fuhrungswellen (7) vorgesehen sind. 
Ein mogliche Ausbildung des Winkelgetriebes (9) zeigt die 
Figur 1. Hierbei wird das Getriebegehause (19) an der Mit- 
nehmerplatte (4) befestigt, wobei ein Kegelrad (11) an der 
Kolbenstange (21) der Schwenk-Linear-Einheit (1) und das 
zweite Kegelrad (12) wie auch der Mitnehmerf lansch (20) an 
der Ausgangswelle (10) befestigt sind. 

Die Figur 2 zeigt eine Ausfuhrung des Flansches (29) fur 
die Befestigung von pneumatisch angetriebenen Anschla- 
gen (14 ). 
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Die Figur 3 zeigt eine weitere Ausf uhrungsf orm des Flanches 
fur die verstellbaren Befestigung der pneumatisch angetrie- 
benen Anschlagen (14 1), hierbei die Flanschkonstruktion aus 
zwei an der Schwenk-Linear-Einheit (1) befestigten Ringen 
(28) und (32) besteht, wobei die Befestigung der pneuma- 
tisch angetriebenen Anschlage (14*) an den Ringen (28) und 
(32) mit Hilfe eines Halters (30), einer Schraube (31) und 
des Nutensteins (33) erfolgt. 

Bei der Figur 4 wird der Anschlag (14") mit Hilfe des Hal- 
ters (23) der Schraube (22) und des Nutensteins (24) an dem 
Flansch, der aus zwei Ringen (25) und (27) und der Schrau- 
be (26) besteht, befestigt. 
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Schutzanspruche 



5 1. Handhabungsgerat, bestehend aus einer Schwenk-Linear- 

-Einheit, einer Mehrpunkt-Positioniervorrichtung, einer 
einer Fuhrungseinheit und einera winkelgetriebe, dadurch 
gekennzeichnet, dap an der Schwenk-Linear-Einheit ( 1 ) 
eine verstellbare Mehrpunkt-Positioniervorrichtung (2) 
10 losbar befestigt ist. 

2. Handhabungsgerat nach Anspruch I, dadurch gekennzeichnet, 
dap die Mehrpunk t- Posit ion iervorrichrung (2) aus mehreren 
pneumatisch angetriebenen Anschlagen (14), die an einem 

15 Deckel (15) oder einem Flansch (29) befstigt sind, 

besteht . 

3. Handhabungsgerat nach Anspruch 1 und 2, dadurch geken- 
nzeichnet, dap die pneumatisch angetriebenen Anschlage 

20 (14) rait Hilfe von Filhrungsbolzen (18) und Lagerbtichsen 

(17) an dem Deckel (15) befestigt sind. 

4. Handhabungsgerat nach Anspruch 1 bis 3, dadurch geken- 
nzeichnet, dap die pneumatisch angetriebene Anschlage 

15 (14 ) mit Hilfe von Nutensteinen (24) an dem Flansch 

befestigt sind. 

5. Handhabungsgerat nach Anspruch 1 bis 4, dadurch geken- 
nzeichnet, dap die Schwenk-Linear-Einheit (1) an einer 

0 Fuhrungseinheit (3) befestigt ist und die Kolbenstange 

(21) der Schwenk-Linear-Einheit (1) in der Mitte der 
Nitnehmerplatte (4) drehbar gelagert befestigt ist. 

6. Handhabungsgerat nach Anspruch 1 bis 5, dadurch geken- 

5 nzeichnet, dap an der Mitnehmerplatte (4 ) der Fiihrungs- 
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5 einheit (3) ein Winkelgetriebe (9) befestigt ist, wobei 

ein Kegelrad (11) an der Kolbenstange (21) und das zweite 
Rad (12) an der Ausgangswelle (10) des Winkelgetriebes 
(9) befestigt sind. 

10 7. Handhabungsgerat nach Anspruch 1 bis 6, dadurch geken- 
nzeichnet, da(3 an der Ausgangswelle (10) des Winkelge- 
triebes (9) ein Mitnehroerf lansch (20), fur die Befesti- 
gung von Greif ereinheiten, befestigt ist. 
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